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RESUMO

A criagdo do projeto Macaco Elétrico, tivemos essa ideia, para facilitar o dia
a dia, das pessoas (ldosos, gestantes e deficiéncientes) as quais ndo podem
exercer uma forgca sobre um macaco simples manual no qual precisa girar uma
manivela para que faga subir e descer o carro, assim com o nosso projeto
mecanico vem para facilitar, com o macaco elétrico apenas um toque e segurar no
botao de subida o macaco ja levantara o carro e no botdo para descer vai descer o

carro.

A criagdo do macaco elétrico foi desenvolvido pelas seguintes pegas,
macaco sanfona, motor elétrico de limpador de para-brisas, duas engrenagens 1
por 1 da caixa de cambio de carro, chapa de 3 mm para fazer suporte e fixar, chapa
para fazer o pé do macaco e sustentar ele ao chao para nao tombar com o peso do
motor, botdo de acionamento elétrico, 5 metros de fio 1.5 mm e um plugue para

tomada de forga.

Com todas as pegas assim fizemos a montagem do macaco elétrico
funcionando perfeito claro, sempre com testes e reajuste assim quando

necessarios, para realizar a subida e descida do macaco elétrico.
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1 INTRODUGAO

Esse projeto tem objetivo de descrever as fungdes exercidas durante o
projeto mecanico. Desenvolvemos um Macaco Elétrico para facilitar o dia a dia
das pessoas, assim como (gestantes idosos e pessoas com deficiéncia). O
objetivo deste produto € facilitar a troca emergencial de pneus em carros de
passeio. A nossa idéia foi acoplar um Motor elétrico 12 v de limpador de para-

brisas ao Macaco.

Sera ligado & tomada de for¢ca 12 vdoveiculo, assim seguindo a fiagao
de 5 metros até o macaco elétrico, saindo com a fiagdo do macaco tera um
botdo para poder efetuar o movimento de subida e decida do macaco,
efetuando o acionamento que levantara o carro, eliminando o atrito do pneu

com o solo, facilitando a troca do pneu.

A idéia surgiu da dificuldade na utilizagdo dos macacos convencionais,
eliminando problemas na montagem e o esforgo fisico necessario para levantar
o veiculo. Esse Macaco Elétrico foi desenvolvido para ser ligado com a tensao
de 12 v, acoplado na tomada de for¢ca do automével. Assim deste modo, ficara
mais facil a ligagao. Este Macaco tera a forga para levantar 1000 kg. O Macaco
ficou em um tamanho compacto, para ser carregado e de facil acesso a porta

malas do automovel.



2.1 ATIVIDADEI - Macaco

2.2.1 DescricaodaAtividade

A Utilizagao de um macaco Tipo (Sanfona) de Automovel fez, alguns
reparos a utilizagdo dele para fazer o acoplamento do motor elétrico 12 v de
limpador de para-brisas. A sua base de apoio inferior por ser pequena, ao
colocar o motor tivemos que aumentar essa base para que suporte o motor, ao

posicionar 0 macaco nao tombe para nem um dos lados.

O seu eixo de rosca sem fim teve que cortar fora e assim fazendo outro
eixo de rosca sem fim novo para retirar todo os jogos das engrenagens, para
fazer o acoplamento de uma engrenagem de (caixa de cambio). Na ponta
desse eixo aonde vai a engrenagem fizemos um suporte para segurar o motor

junto a macaco, esse suporte, em formato de L segura na ponta do macaco.

A parte superior do macaco aonde encosta na parte inferior do
Automovel, para fazer a sua elevagao, foi fixada uma parte de borracha, para
ficar universal nos Automoéveis. Foi usada a solda elétrica para fixar o suporte
da parte inferior do macaco para ficar melhor e sustentar ele, de tal forma que

ele sustente todo o peso do Automovel.

Soldamos a engrenagem no eixo sem fim na ponta do macaco. Uma
chapa de ferro de 3 mm para fixar o motor a ponta do macaco no formato de
um L ,assim sendo o suporte do macaco ao motor. Na parte superior, junto com
a base de ferro colocamos uma borracha de Pneu que foi parafusada na base

de ferro comum parafuso de rosca fina M10 e porca por baixo.

2.2.2 Objetivo

Tivemos de montar todo o macaco, fazendo a transformacao de manual
para eletrico, fazendo todos os reparar os tanto de soldas, pinos, bases de

ferros, parafusos.



2.2.3 Metodos utilizados para desenvolver fungao/atividade

Usamos a sala de informatica, como software solid works para realizar a

montagem de todas as pegas do macaco, fazendo analise do funcionamento.

Utilizamos a maquina de solda para realizar a solda das pecas assim
juntando umas a outras. Usamos a furadeira de bancada para fazer as

furacdes no suporte.

A lixadeira para fazer os cortes e também fazer os acabamentos do
macaco, usamos chaves de bocas e fendas e Philips, parafusos para fixar as

pegas, porcas para segurar.

2.2.4 Aprendizagem como desenvolvimento desta fungéo/atividade

Tivemos a aprendizagem de como utilizar uma maquina de solda, um torno,
uma lixadeira, Chaves de fenda no sentido horario e anti horario, chave Philips
também, uma morsa para fixagédo usando ela no sentido de apertar e soldar a
peca.

3.2 ATIVIDADE Il - MOTOR VALEO ELETRICO 12V

3.2.1 Descrigao da Atividade

Utilizamos um motor de limpador de para-brisas da valeo, para poder
fazer a transformagéo do macaco manual para elétrico assim ele & ligado em

12 v acoplado ao macaco vai fazer ele funcionar como um macaco elétrico.

Na ponta do eixo do motor foi usado um pino fixado no meio da
engrenagem, para fazer o acoplamento junto & engrenagem do macaco, assim
relacionando o sentido de rotagdo no sentido de subida e descida, os dois
sentidos de rotagdo do motor. Junto ao motor vai ser utilizado um suporte de
ferro para fixar ao macaco, esse suporte do motor tem o formato de um (L)

para segurar 0 motor junto ao macaco, o motor ficara na posigao lateral junto



ao macaco.

3.2.2 Objetivo

O motor elétrico de para-brisas tem objetivo, fazer a funcao de torque no
macaco para subida e decida, esse sinal ele recebera através de um comando

pelo botao elétrico fazendo o sentido de subida e decida do macaco.

3.2.3 Metodos utilizados para desenvolver fungao/atividade

Utilizamos o torno para fabricagao do pino acoplado na ponta do eixo do motor,
e ajuste do motor elétrico, a engrenagem €é colocada nesse pino do motor e
soldada ficando fixa ao motor, para realizar o sentido de rotacédo o software

solid works para desenhar a engrenagem nas medidas.
3.2.4 Aprendizagem como desenvolvimento desta funcao/atividade
Foi desenvolvido como fixar a engrenagem junto ao eixo do motor

elétrico 12 v VALEO, um torno, uma maquina de solda para junta o eixo a

engrenagem.

4.3 ATIVIDADE Il - Elétrica 12 v (Fiagao)

4.3.1 Descrigao da Atividade

Utilizamos 5 metros de fio duplo 1,5 mm para fazer a alimentagdo desde a
tomada de forga 12 v do veiculo, assim chegando ao botao de acionamento, de
subida e decida, saindo para o motor aonde recebera a corrente elétrica para o

seu funcionamento.

4.3.2 Objetivo

Conduzir a energia elétrica 12 v da tomada de forga, até o botdo depois

passando pelo motor fazendo o funciona mento elétrico do motor para subida e



decida do macaco.

4.3.3 Meétodos utilizam os para desenvolver fungao/atividade

Utilizamos Um plugue de encaixe facil para a tomada 12 v, fita isolante, alicate

de corte, conectores, botao de vidro para acionar a subida e decida.

4.3.4 Aprendizagem como desenvolvimento desta fungéo/atividade

Tivemos aproveitamento deste com o aprendemos fazer a inverséo da rotacéo
para a subida e decida do macaco, através do motor elétrico, utilizando um
botao de acionamento, também vimos como fazer a ligagédo direta pela tomada
12 v, aprendemos como ligar a fiagdo do motor descobrir do qual fio iria subir e

descer o macaco através do motor.



5 CONCLUSAO

Com o nosso projeto pronto e elaborado “macaco elétrico” tivemos
satisfagdo por obtelo em bom aspecto de funcionamento, tivemos algumas
pecas basicas, para sua finalizagao de projeto, a utilizagdo do macaco sanfona,
a troca do eixo sem fim, duas engrenagens, suportes para fixacdo de motor,

suporte para base e motor elétrico 12 v de limpador de para brisa.

Com base nos resulta dos obtido sem testes realizados, e possiveis
concluir que o projeto atendeu bem aos requisitos que eram necessarios para o
levantamento do veiculo. Suportou as cargas e esforgos sao qual foi
submetido, embora tenham ocorrido modificagbes no macaco para a

realizacao.

Observar que em seus componentes nada foi desenvolvido de maneira
exclusiva para a sua montagem. Os componentes ja existem no mercado e

juntos puderam compor o equipamento.

No entanto, vale salientar para que ndo acontega descarregamento da
bateria do veiculo, e necessario manter o motor do mesmo funcionando para

que o carregamento da bateria através do alternador.

Ocorreu melhora significativa no processo de levantamento do carro
como motor funcionando devido acorrente extra que e enviada ao motor do

macaco, fazendo com que ele opera uma velocidade mais alta.

Assim tendo o projeto em maos e pronto com todas as pecas e gastos
nele para deixando pronto, concluimos que assim ele fica em um valor viavel e
de facil negociar no mercado se comparando com os Macacos Elétricos, atual
no mercado.

Podemos concluir que é viavel comercialmente o nosso projeto e tendo
maior confianga em todas as pegas de montagem e garantia sobre aquilo que

foi empregado no projeto, as suas caracteristicas de maior comodidade, na



hora de usar para levantar um carro sem muito esforgo, facil de guardar e se

locomover com 0 macaco.

Curitiba, 28 de Novembro de 2017.
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7 ANEXOS

Figura 1: Macaco Sanfona

(Fonte proprio autor)

Figura 2: MotorValeo Elétrico 12 V
(Fonte proprio autor)



Figura 3: Emgrenagens
(Fonte préprio autor)

Figura 4: Botao Elétrico 12 V
(Fonte proprio autor)

Figura 5: Plugue para tomada de forga12 V

(Fonte proprio autor)
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